SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 01.01.01.
ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY 1 PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
W TERENIE ROWNINNYM.

W niniejszej SST obowiazuja wszystkie ustalenia zawarte w Ogodlnej Specyfikacji Technicznej (OST)
D.01.01.01. "Odtworzenie trasy i punktoéw wysokosciowych” GDDP 1998 r.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej jest wyznaczenie trasy 1 punktow
wysokoséciowych w przekrojach poprzecznych w zwiazku z ,, Przebudowa drogi gminnej 070105C w
m. Goryn” .

1.2. Zakres stosowania SST.

1.3.

14.

1.5.

5.1.

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy

zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

Zakres robét objetych SST.

Wg OST.D.01.01.01, pkt. 1.3.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wszystkimi

czynnosciami umozliwiajagcymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz

potozenia obiektow inzynierskich.

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow glownych osi trasy i punktow
wysoko$ciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysoko$ciowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposOb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Okreélenia podstawowe

Wg OST .D.01.01.01, pkt. 1.4

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacym i odpowiednimi polskimi normami.

Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00 "Wymagania ogdlne"

MATERIALY.

Wg OST .D.01.01.01, pkt. 2.

Do utrwalania punktéw gtéwnych nalezy stosowac:

e paliki drewniane z gwozdziami, stupki betonowe albo rury metalowe o $r. od 0,15+0,2 m, dtug. 1,5+1,7
m,

o paliki drewniane o $rednicy 0,05 do 0,08m i dtugosci okoto 0,30 - 0,50 m,

o dla punktéow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe o $red. 5 mm i dtugosci od 0,04 do
0,05 m,

e farbe drogowa nawierzchniows.

SPRZET.

Wg OST .D.01.01.01, pkt. 3.
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokos$ciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:

— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

~ faty,

— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien

gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

TRANSPORT.

Wg OST .D.01.01.01, pkt. 4.

Materialy i sprzet moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu.

WYKONANIE ROBOT.

Wg OST .D.01.01.01, pkt. 5.

Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotyczace robo6t podano w SST D.00.00.00 " Wymagania ogolne”



5.2.

5.3.

5.4,

5.5.

Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace
lokalizacje i wspotrzedne punktow gtownych trasy oraz reperow. W oparciu o materiaty dostarczone przez
Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do
szczegotowego wytyczenia robot.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé przedstawiciela Inwestora o wszelkich btedach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gltéwnych trasy i reperéw roboczych. Btedy te powinny by¢ usunigte na
koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okre$lone w dokumentacji projektowej sg zgodne
z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jesli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne roznig si¢ od
rzednych okreslonych w dokumentacji, to powinien powiadomi¢ o tym przedstawiciela Inwestora.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji
przez przedstawiciela Inwestora. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu
podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inwestora, zostang
wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie zawiadomienia Inwestora oznacza, ze roboty dodatkowe
w takim przypadku obcigza Wykonawce. Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy nie
moga by¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiardw przez Inwestora.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma
i wzor tych oznaczen powinna by¢ zaakceptowana przez Inwestora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych w czasie trwania robot.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce §wiadomie
lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne do prawidlowej realizacji rob6t nalezag do obowigzkoéw
wykonawcy.

Punkty osnowy geodezyjnej podlegaja ochronie na podstawie odrgbnych przepisow.

Wyznaczenie punktow osi.

Wykonawca zobowiazany jest dokonaé geodezyjnego wytyczenia trasy oraz roboczych punktow
wysoko$ciowych wykonanych przez uprawnionego geodete.

Rozpoczecie robdot moze nastapi¢ na podstawie wpisu do dziennika budowy o wykonaniu wytyczenia
geodezyjnego obiektu oraz wpisow Kierownika Budowy i Inwestora.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gltowne dostosowane do specyfiki obiektu powinny by¢
zastabilizowane w sposob trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze
dowigzane do punktéw pomocniczych potozonych poza granicami robot ziemnych.

Tyczenie trasy nalezy wykonaé w oparciu o Dokumentacje¢ Projektowsg przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowej i innej osnowy geodezyjnej okreslonej w Dokumentacji Projektowej oraz w
oparciu o informacje przekazane przez Inwestora.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 50 metrow.

Wytyczone punkty trasy nie powinny by¢ przesunigte w stosunku do projektowanych o wiecej niz 5,0 cm,
a rzedne nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1,0 cm w stosunku do rzednych podanych w Dokumentacji
Projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

Wyznaczenie roboczych punktow wysokosciowych.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokos$ciowe (repery robocze) wzdhuz osi trasy drogowej,
a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglo$¢ pomigdzy reperami roboczymi wzdhuz trasy drogowej powinna wynosi¢ 250 m.
Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty stale na stabilnych, istniejacych
budowlach wzdhuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci
stupkow betonowych Iub grubych ksztaltownikow stalowych osadzonych w gruncie w sposob
wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inwestora.

Rzgdne reperow roboczych nalezy okresli¢ z taka doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po wyréwnaniu
byl mniejszy od 5 mm, stosujgc niwelacje podwodjng w nawigzaniu do reperdw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rzgdne;j.

Mapa geodezyjna powykonawcza.

Wykonawca jest zobowigzany do sporzadzenia inwetaryzacji powykonawczej, poswiadczonej w Osrodku
Dokumentacji Geodezyjno - Kartograficzne;j.
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KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

. Ogolne zasady kontroli robot .

Ogolne zasady kontroli jakosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakos$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy

prowadzi¢ wedlug nizej podanych zasad:

e 0§ trasy nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach poziomych oraz co
najmniej co 200 m na odcinkach prostych,

e robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ na catej dlugosci budowanego odcinka.

OBMIAR ROBOT.

. Ogdlne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie. Obmiar rob6t zwigzanych z
wyznaczeniem obiektow jest czgsciag obmiaru robot mostowych.
ODBIOR ROBOT.

. Ogolne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

. Sposoéb odbioru robot

Odbidr robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokoétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inwestorowi.
PODSTAWA PLATNOSCI.
Ogolne wymagania dotyczace platnosci okreslone s3 w SST D-00.00.00.
Cena jednostki obmiarowej.
Cena 1 km wykonania robdt obejmuje:
e sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy i punktow wysokosciowych
e uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
e wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
e zastabilizowanie punktéw w sposob trwalych, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.
¢ Wykonanie mapy inwentaryzacyjnej powykonawczej
Szczegbdlowy zakres robot objetych platnoscia.
Zakres robot wg pkt. 9.2.
- droga gminna — 1,010 km

PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1.Wg OST D-01.00.00 ,,Roboty przygotowawcze”.
10.2. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
10.3. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii,

Warszawa 1979.

10.4. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

10.5. Instrukcja techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
10.6. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
10.7. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983



